data

llos¢
godzin

prowadzacy

Temat zajec

Poczatek i
koniec zajec

03.03.2018

Krzysztof
Btaszczyk

Wprowadzenie do budowy robotow.
(Zapoznanie sie z zawartoscig zestawu
edukacyjnego EV3. Zdobycie
umiejetnosci rozpoznawania
poszczegdlnych klockdw, belek, zebatek
oraz silnikdw i czujnikdéw potrzebnych do
konstruowania robotéw. Omdwienie
budowy kostki EV3; przeznaczenia
portéw i przeglad opcji menu.)

9.00-13.00

17.03.2018

Krzysztof
Btaszczyk

Budowa i programowanie robota
bazowego. (Budowa robota bazowego
tzw.” Wedrowca” z wykorzystaniem
silnikdw i czujnika dotyku. Nabycie
umiejetnosci uruchamiania i
programowania kostki EV3.
Wprowadzanie reczne tekstéw i cyfr,
nauka korzystania z interfejsu klocka
EV3. Testowanie gotowego modelu)

9.00-13.00

24.03.2018

Krzysztof
Btaszczyk

Programowanie kostki EV3 z
wykorzystaniem czujnikéw. (Instalacja
oprogramowania EV3 na komputerach.
Poznanie mozliwosci programowania
kostki za pomocg komputera.
Programowanie z wykorzystaniem
blokdw akcji, wprawianie w ruch
silnikdw robota bazowego. Cwiczenia w
budowaniu programoéw z
wykorzystaniem blokdw czujnikdw i
akgji.)

9.00-13.00

07.04.2018

Krzysztof
Btaszczyk

Budowa robota Gyro z czujnikiem
zyroskopowym (Budowanie robota
balansujacego z wykorzystaniem
czujnika zyroskopowego. Grupowe
konstruowanie podzielone na etapy,
poznawanie nowych elementow
zestawu EV3 oraz doskonalenie
zdolnosci manualnych i wyobrazni
przestrzennej przy konstruowaniu
nowego modelu.)

9.00-13.00

14.04.2018

Krzysztof
Btaszczyk

Kontynuowanie budowy robota Gyro i
programowanie. (Kontynuowanie
budowy modelu Gyro. Instalacja kostki
EV3, montaz kabli i czujnikéw;
ultradzwiekowego, koloréow i dotyku.
Sprawdzenie poprawnosci wykonania
modelu. Podpiecie kostki do komputera,
importowanie oprogramowania.)

9.00-13.00







